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Zakladni parametry

Digitalni vstupy:
6x 8-24V

Digitalni vystupy:

6x Relé 30V/5A DC, 250V/5A AC,

5 x relé se spole nym kontaktem + 1 samostatné relé.
Na p ani mo no osadit solid state relé.

Analogové vstupy:
2x 0-10V

PWM vystup:
1x Tranzistorovy vystup, spinana zem, 24V, max. 1A

Napajeni:
9..30V DC

Zapouzd eni:
Krabice na DIN liStu DIN4
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Konfigurace

Firmware 10 boardu nepodporuje adny konkrétni protokol pouivany nad
protokolem CAN jako je CANopen, SAE J1939 a dalSi. Je vSak naprogramovan tak,
aby bylo mono komunika ni rozhrani pizp sobit zvolenému komunika nimu
protokolu.

Konfigurace se provadi pomoci sb rnice CAN, kdy IO board je p epnut do
konfigura niho re imu a prost ednictvim CANu se do do 10 boardu nahraje pati na
konfigurace. Pro konfiguraci se vyuiva pluginu pro software PP2CAN a
p evodnikem USB2CAN nebo ETH2CAN.

\ Na teni a ulo eni nastaveni ze / do souboru..

Maximalizace okna pluginu.

Pohyb mezi strankami pluginu v re imu minimalnihabzazeni.

Okno pluginu je mo né zobrazit v maximalizované pod obn , jak je uvedeno na
p edchozim obrazku, nebo v kompaktnim zobrazeni po jednotlivych strankach.
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Konfigurace digitalnich vstup

Data z digitalnich vstupm e 10 board odesilat na zaklagednoho nebo
kombinaci vice pravidel.
1) Pizm n - data se odeSlou na CAN pokud dojde kerznstavu
n kterého digitalniho vstupu.
2) Periodicky — data se odesilaji na CAN periodickg mthstavené periody.
3) Na sync/dotaz —data se odeSlou na CAN pokud |10dboladr i dotaz né
data digitalnich vstup Lze také pou it pro simulaci odesilani dat na
CAN na zaklad zpravy SYNC pou ivané u protokolu CANopen. ID a
format dotazu je konfigurovatelny po stisku ftaa ,S*".
4) Na RTR — pokud 10 board obdr i dotaz typu RTR sjélRo je
nastaveno pro generovani dat digitalnich vstagpovi datovou
Zpravou se stavem vstu

Perioda generovani data pro volbu Periodicky.

Stav vstup je mo no negovat.

Nastaveni identifikatoru, typu identifikatoru a ki¢kpravy. Identifikator je

mo né zadat dekadicky ale i hexadicimaladanim pedpony Ox nebo pouze X

p ipadn binarn pomoci pedpony b. Toté plati i pro datové bajty. V jejich

p ipad je mo né vyu iti znaku >, ktery dovoluje zadatjbmko ascii znak.

P iklady OxFA, 0c0011001, >A.

Software PP2CAN pou iva v fpad 29 bitovych identifikator rozd leni na 2
asti. U protokolu SAE J1939 se vSak ID udava jadnp islo

v hexadecimalnim tvaru. Pro rychlou konverzi je mios poli pro Extended ID

zapsat hexadecimalnislo s pedponou #, pak se po opusttohoto pole

hodnota automaticky konvertuje do rolehého formatu.

P iklad #1CFO04EF

Vyb r bajtu, ve kterém bude stav digitalnich vstuyo en. Stav je ulo en
v dolnich 6 bitech vybraného bajtu.

Nevyu ité datové bajty pokud jsougnasSeny (v zavislosti na Length) je mo n
p ednastavit na zvolenou hodno

A1
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Konfigurace digitalnich vystup
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Nastaveni identifikatoru, typu identifikatoru a kiékpravy. Identifikator je

mo né zadat dekadicky ale i hexadicimaladanim pedpony Ox nebo pouze X
p ipadn binarn pomoci pedpony b. Toté plati i pro datové bajty. V jejich

p ipad je mo né vyu it i znaku >, ktery dovoluje zadatjbgko ascii znak.

P iklady OxFA, 0c0011001>A.

Stav vystup je mo no negovat.

Vyb r bajtu, ve kterém bude stav digitalnich vystupo en. Stav je ulo en
v dolnich 6 bitech vybraného ba

Ostatni bajty je mo no nastavit na hodnotu a aktatano nost kontroly tchto
bajt . Data na vystup jsou pak zapsana pouzdpad , e v p ichozi zprav
maji kontrolované bajty stejnou hodnotu, jako jetageno.

Kontrola datovych bajtje vyhodna @ simulaci indexu a subindexu u emulact
protokolu CANopen.

Nastaveni hodnoty vystugpo startu.

Zde je mo no nakonfigurovat zpravu, praainictvim které je mo no zpn
p e ist posledni zadany stav vystu
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Konfigurace vystupu PWM
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Nastaveni identifikatoru, typu identifikatoru a kigkzpravy. Identifikator je

mo né zadat dekadicky ale i hexadicimaladanim pedpony 0x nebo pouze X
p ipadn binarn pomoci pedpony b. Toté plati i pro datové bajty. V jejich

p ipad je mo né vyu it i znaku >, ktery dovoluje zadatjbgko ascii znak.

Jeliko rozliseni PWM je 10 bit, je hodnota ulo ena ve 2 bajtech. Zde se
nastavuje pozice thto 2 bajt.

Proto e se jedna o 2 bajty — 16 bitové slovo, jemoaur it zda bude pou it little
nebo big endian.

PWM m e byt nastaveno na jednu zé mo nych frekvenci : 3.904kHz,
15.632kHz, 62.496kHz..

Hodnota PWM po zapnuti IO boardu.

Ostatni bajty je mo no nastavit na libovolnou hotina aktivovat mo nost
kontroly t chto bajt. Data na vystup jsou pak zapsana pouzdpad , e
v p ichozi zprav maji kontrolované bajty stejnou hodnotu, jako §staveno.

Zde je mo no nakonfigurovat zpravu, praainictvim které je mo no zjpn
p e ist stav PWM.

Konfigurace korekni charakteristiky PWM. Charakteristika ra obsahovat 10
korek nich bod. Vstup pro PWM je mo no zadavat a 16-bitavNovy bod se
p ida kliknutim na charakteristiku. Nasledig mo né jej pesunout. Smazani
bodu se provadi kliknutim na bod pravym tlkem mysi.

P esné pesunuti na vybraného bodu na zadanou polohu. /
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Konfigurace analogovych vstup
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Data analogovych vstupm e 10 board odesilat na zaklagednoho nebo vice
pravidel stejn jako u digitalnich vstup P i generovani dat pzm n se v3ak
nastavuie pré, p i iaké zmn isou data generovan;

Perioda generovani data pro volbu Periodicky.

Nastaveni identifikatoru, typu identifikatoru a kékpravy. Identifikator je

mo né zadat dekadicky ale i hexadicimakadanim pedpony Ox nebo pouze X
p ipadn binarn pomoci pedpony b. Toté plati i pro datové bajty. V jejich

p ipad je mo né vyu it i znaku >, ktery dovoluje zadatjbgko ascii znak.

Proto e se jedna o 2 bajty — 16 bitové slovo, jemoaur it zda bude pou it little
nebo big endian.

Volba big endiar

Prah pro generovani datipolb generovani dat pzm n .

Nastaveni nevyu itych datovych bajha zvolené hodnoty.

Konfigurace korekni charakteristiky PWM. Charakteristika ra obsahovat 10
korek nich bod. Vstup pro PWM je mo no zadavat a 16-bitavNovy bod se
p ida kliknutim na charakteristiku. Nasledje mo né jej pesunout. Smazani
bodu se provadi kliknutim na bod pravym ilkem mysi.
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ENABLE A DISABLE

Zde je mo né nakonfigurovat formatigazu ENABLE. Pokud neni 10 board
enablovan, nejsou generovana data na CAN z IO bgardm n ani
periodicky. Je mo né specifikovat jak identifikatdak i kontrolu datovych bajt

Takté je mo né nastavit parametr autoenable, kapitola ,DalSi nastaveni a
ulo eni konfigurace do 10 boardu*

Zde je mo né nakonfigurovat zpravu, ktera potvrdjgti p ikazu ENABLE /
DISABLE. V p ipad p ikazu ENABLE je tento pkaz odeslan i po
automatickém enablovani pomoci autoenable, jadinastaveny pro autoenab
nenulovy.

Zde je mo né nakonfigurovat formatigazu DISABLE. Pokud je 10 board
disablovan, nejsou generovana data na CAN z |IOdooar zm n - ani
periodicky. Je mo né specifikovat jak identifikafotak i kontrolu datovych
bajt .

Konfigurace ENABLE/DISABLE ACK

/

~
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Zprava, kterou potvrdi 10 BOARD fpeti po adavku ENABLE /DISABLE.

Povoleni odesilani ACK..
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Konfigurace Dotazu/Sync zpravy

Jedna se o format dotazu na stav vstup DI a AN. Po obdr eni této zpravy odpovi IO
board zpravou se stavem po adovanych vstup . Dotaz je funk ni pouze vp ipad e
je nastaven re im ,Na dotaz/sync”.

Konfigurace pikazu dotazu na data / sync. Je mo né specifikfalat
/ identifikator, tak i kontrolu datovych bajt

Poznamka ke kontrole datovych bajt
Kontrola je prakticka nagklad pi pou iti SDO zprav u protokolu CANopen.
Lze tak specifikovat ccs, index a subindex v priaiadatovych bajtech CAN
zpravy na ktery ma request reagovat.

Je li nastaven stejny format zpravy s dotazem pro digitalni i analogové vstupy,
odpovi, je odpov  tvo ena 3 zpravami, 1x zprava s DI a 2x zprava s AN.
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Konfigurace Get output

V tomto p ipad se jedna se o format dotazu na stav vstup DI a AN. Po obdr eni
této zpravy odpovi IO board zpravou se stejnym identifikatorem se stavem
po adovanych vstup . Funkce slou i ke zp tnému zjist ni aktuélniho stavu vystup

Pro zptné pe teni stavu vystup(digitalni vystupy a PWM) je mo né nastavit
/ formét dotazu.

Pro Digitalni vstupy se jedna o 1 bajtovou hodnetp,ijpad PWM pak o
dvoubajtovou hodnotu a format endianu.

Dotaz Get je nutno povolit.
Poznamka k pednastaveni nevyu itych datovych bajt

U protokolu CANopen a SDO zprav Ize vyu itguinastaveni nevyu itych
datovych bajt k zadani ccs, indexu a subindexu
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Zobrazeni digitalnich vstup / vystup

/ Zobrazeni aktualniho stavu digitalnich vstup

/ Ovladani stavu digitalnich vystup
Odeslani gkazu DISABLE.

Odeslani pkazu ENABLE.
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Zobrazeni analogovych vstup a ovladani PWM
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Ovladani vystupu PWM.

Zobrazeni stavu analogového vstupu ANO.

Zobrazeni stavu analogového vstupu AN1.
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DalSi nastaveni a ulo eni konfigurace do IO boardu
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Povoleni funkce AUTOENABLE - board je enablovan hamosti zaslani
p ikazu ENABLE. Je li nastaven delay na 0 s, je I@rdaenablovan ihned.
V p ipad nenulové hodnoty je enablovan se zadanym zpdrd v sekundéach.

Nastaveni rychlosti CANu. K dispozici jsou volbyi@00k, 125k, 250k, 500k
1M. Z vyroby je nastavena rychlost 125k. Pokudieatovana zkratovaci

propojka na IO boardu, pzapnuti napajeciho nafp, je rychlost nastavena taktg
na 125k.

Konfiguraci 10 boardu je mo no provatipouze po pepnuti do konfiguraniho
mdédu. Tento méd je mo né aktivovat zkratovaci pritipa na boardu nebo

zaslanim pkazu. Identifikator tohoto ikazu je mo né konfigurovat, z vyroby |e
nastaven na hodnotu 2047d. Identifikator je v dytltbvy.

Okno stavovych hlaseni.

Vymazani okna stavovych hlaseni.

Reset |0 boardu funkce dostupnéa pouze v konfigina re imu.

P e teni verze firmware — funkce dostupna pouze v lguré nim re imu.

Volba aktivni zkratovaci propojky pro pou iti CogfiD 2047.

Aktivace / deaktivace konfiguraiho modu .

P e teni konfigurace z 10 boardu do pluginu.

Nahrani konfigurace z pluginu do 10 boardu.

Pro nahrani nebo p e teni konfigurace do/z 10 boardu je t eba nejprve aktivovat
konfigura ni reim, nasledn jsou dostupné p ikazy Reset, Firmware, P e ist
nastaveni a nahrat nastaveni.

Config ID

Jedna se o identifikator CAN zpravy pou ity pro kon figuraci 10 boardu. Z vyroby je
nastaven na hodnotu 2047d. Identifikdtor je moné nastavit na jinou hodnotu
nastavovacim pluginem. Na IO boardu je mo né zkrato vaci propojkou aktivovat
konfigura ni mod. Je li zkratovaci propojka p itomna pi p ipojeni napajeciho
nap tim, je nastaven Config ID na 2047 a rychlost CANu na 125k a je aktivni
konfigura ni mod. Pokud je propojka vlo ena pozd ji, je aktivni konfigura ni mod,
rychlost CANu z stane na p vodni hodnot .
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